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走 路 荷 重 2.8 t l 2.o t
作 業 半 径 55 m ~ 16m l 20m
罵 大 場 程 250 m

速

度

巻 上

6 0H Z
5 0 H Z
0,o t ん○.o m /min

6 0 H Z
5 0 H Z
2追t 2ム.o m /mm

起 伏 6 0 H Z
5 0 H Z

偽○.o sは

旋 回
6 0 H Z
5 0 H Z

G 55 rPm

動
機

巻 上 7.5kw ムP×2台 インバーター制御

巻取リール 3.7kw ムP インバーター制御

起 伏 う5 kw ムP インバーター制御

旋 回 2.2kw ムP インバーター制御

操 作 方 式 ジョイステックレバー摸作 有線リモートコントロール

電 源 A C 2 2 0 / 2 0 0 V . 6 0 / 5 0 H Z

安 全 装 置
モーメントリミッター 過巻上制限
起伏行過制限 旋回制限

最小分解重量 約n ookg
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仕 様

定 格 荷 重 2,8 t I 2,o t
作 業 半 径 55 m ~ l6m l 20m
最 大 場 程 250 m

速

度

巻 上

6 0H Z
5 0 H Z
0,o t ムQ o m /m m

6 0 H Z
5 0 H Z
2,8 t 2ム.o m /m m

起 伏 6 0 H Z
5 0 H Z

1ム○.o se〔

旋 回
6 0H Z
5 0 H Z

0.55 rpm

動
機

巻 上 75 kw ムPx2台 インバーター制御

巻取リール 3.7kw ムP インバーター制御

起 伏 55 kw ムP インバーター制御

旋 回 2.2kw ムP インバーター制御

操 作 方 式 ジョイステックレバー操作 有線リモートコントロール
電 源 A C 2 2 0 / 2 0 0 V . 6 0 / 5 0 H Z

安 全 装 置
モーメントリミッター 過巻上制限
起伏行過制限 旋回制限

最小分解重量 約110okg
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OJOJ--40N40Nジブジブクレーン概要クレーン概要

主な特長主な特長

1.1. OTA150HNOTA150HNの解体機としての機能を考慮の解体機としての機能を考慮
OTA150HN解体専用機とし設計 最大定格荷重を2.8t(16.0ｍ)に設定
後続の解体機の負担を考慮し最大解体ブロック重量は1.0t以下

2.2. 様々な解体計画に適応するクレーン形式様々な解体計画に適応するクレーン形式
解体計画に合わせジブ型/タワー型が選択でき、無理の無い解体作業を考慮
基礎を必要とせずに設置可能（アウトリガー方式）
アウトリガーを使用せず仮設受梁に設置可能

3.3. ジブジブレストレスト機構機構をを採用採用
組立/解体作業および台風対策を考慮しジブレスト機構を採用

4.4. 制御方式を全てインバーター化制御方式を全てインバーター化
巻上、起伏、旋回の制御方式を全てインバーター化
調整時間の短縮を含めメンテナンス費用の低減が可能

5.5. 荷重表示付のコントローラー荷重表示付のコントローラー
コントローラーにデジタル荷重計を装備し吊荷重/半径を確認しながらの安全作業


