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電　　源

安 全 装 置

400/440V  50/60Hz

巻過防止装置、　起伏制限装置、　過負荷防止装置
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ジ　ブ　長　さ

操 作 方 式 運転室内操作

油圧クライミング方式

最大半径時

インバータ制御

インバータ制御

134.0～26.0 

140  sec

 m/min ( ) 内は60Hz時を示す

株式会社 小川製作所

OTA-350HN PILO CRANE
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